
Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Ñåòåâûå
ïðåäîõðàíèòåëè

Ïðåäîõðàíèòåëè 3NE1 ñåðèè SITOR
îáåñïå÷èâàþò çàùèòó îäíèì
ïðåäîõðàíèòåëåì êàê êàáåëåé, òàê è
ïîëóïðîâîäíèêîâûõ ýëåìåíòîâ.
Ýòî çíà÷èòåëüíî óìåíüøàåò
ñòîèìîñòü è âðåìÿ èõ óñòàíîâêè.

Çàêàçíîé íîìåð è íàçíà÷åíèå
ýëåìåíòîâ ñìîòðèòå íà ñòð. 3/41.

Òåõíè÷åñêèå äàííûå ñìîòðèòå â
êàòàëîãå DA 94.1, çàêàçíîé íîìåð
Å20002-Ê4094-À111-7600
(àíãëèéñêàÿ âåðñèÿ).

Ñåòåâîé
êîììóòàöèîííûé
äðîññåëü

Ñåòåâîé êîììóòàöèîííûé äðîññåëü
óìåíüøàåò ãàðìîíèêè
ïîòðåáëÿåìîãî òîêà
ïðåîáðàçîâàòåëåé, áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ è áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè, à òàêæå
óìåíüøàåò êîììóòàöèîííûå
ïðîñàäêè â áëîêå
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè.
Ýôôåêòèâíîñòü äðîññåëÿ çàâèñèò
îò îòíîøåíèÿ ìîùíîñòè êîðîòêîãî
çàìûêàíèÿ ñèñòåìû ê íîìèíàëüíîé
ìîùíîñòè ïðèâîäà.

Ðåêîìåíäàöèè äëÿ îòíîøåíèÿ
ìîùíîñòè êîðîòêîãî çàìûêàíèÿ
ñèñòåìû ê íîìèíàëüíîé ìîùíîñòè
ïðèâîäà > 33:1:

• 2% ñåòåâîé êîììóòàöèîííûé
äðîññåëü äîëæåí áûòü
èñïîëüçîâàí äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé
è áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ

• 4% ñåòåâîé êîììóòàöèîííûé
äðîññåëü ðåêîìåíäóåòñÿ äëÿ
áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè

Çàêàçíîé íîìåð è íàçíà÷åíèå
ýëåìåíòîâ ñìîòðèòå íà ñòðàíèöå
3/41.

Ñåòåâîé êîììóòàöèîííûé äðîññåëü
òàêæå îãðàíè÷èâàåò ëþáûå
âûáðîñû òîêà, âûçâàííûå
ïðîñàäêàìè ïèòàþùåãî
íàïðÿæåíèÿ (íàïðèìåð, âñëåäñòâèå
íàëè÷èÿ êîìïåíñàöèîííîãî
îáîðóäîâàíèÿ èëè çàìûêàíèÿ íà
çåìëþ).

Òåõíè÷åñêèå äàííûå ñìîòðèòå â
êàòàëîãå DA 93.3, çàêàçíîé íîìåð
Å20002-Ê4093-À131-A1 ( íåìåöêàÿ
âåðñèÿ).

Àâòîòðàíñôîðìàòîð
äëÿ áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðà-
öèè

Äëÿ ðåæèìà ðåêóïåðàöèè
íåîáõîäèìî, ÷òîáû áëîê
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè èìåë íà
âûõîäå îáðàòíîãî ìîñòà
íàïðÿæåíèå íà 20% áîëüøå, ÷åì
ïèòàþùåå. Òàêîå íàïðÿæåíèå
ìîæåò îáåñïå÷èòü
àâòîòðàíñôîðìàòîð. Â íàëè÷èå
èìååòñÿ äâà òèïà
àâòîòðàíñôîðìàòîðîâ: ñ
ïðîäîëæèòåëüíîñòüþ âêëþ÷åíèÿ
25% è 100%. Îíè äåéñòâóþò â
ñîîòâåòñòâèè ñ íåîáõîäèìûìè
òåõíè÷åñêèìè òðåáîâàíèÿìè è íå
ìîãóò çàìåíÿòüñÿ íà äðóãîé òèï.

Àâòîòðàíñôîðìàòîðû ìîíòèðóþòñÿ
ñ òåïëîâûì âûêëþ÷àòåëåì
(òåðìîïðåäîõðàíèòåëåì) (êëåììû
1 è 2) äëÿ êîíòðîëÿ òåìïåðàòóðû.

Çàêàçíîé íîìåð è íàçíà÷åíèå
ýëåìåíòîâ ñì. íà ñòð. 3/55.

Ðàçìåðûñì. â Ãëàâå 7.

Ïîìåõîïîäàâëÿþùèå
ôèëüòðû (ñåòåâûå
ôèëüòðû)

×òî êàñàåòñÿ íàïðÿæåíèÿ ïîìåõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé, áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ è áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè âïëîòü
äî ìîùíîñòè 37 êÂò, òî ñåòåâûå
ôèëüòðû EN55011, Êëàññ Â1
ïîíèæàþò ýòî íàïðÿæåíèå äî
ïðåäåëüíîãî óðîâíÿ ýëåêòðè÷åñêèõ
ñèñòåì. Ýòè ôèëüòðû òàêæå
îáåñïå÷èâàþò ïðåäåëüíûå
çíà÷åíèÿ äëÿ Êëàññà À1.

Äëÿ áëîêîâ áîëüøîé ìîùíîñòè
ñåòåâûå ôèëüòðû óìåíüøàþò
íàïðÿæåíèå ïîìåõè îò
ïðåîáðàçîâàòåëåé, áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ è áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè äî
ïðåäåëüíîãî óðîâíÿ ýëåêòðè÷åñêèõ
ñèñòåì.

Çàêàçíîé íîìåð è íàçíà÷åíèå
ýëåìåíòîâ ñì. íà ñòð. 3/35.

Ðàçìåðû ñì. â Ãëàâå 7.

Ïîìåõîïîäàâëÿþùèå ôèëüòðû ñ
çàêàçíûì íîìåðîì 6SE70
èñïîëüçóþòñÿ ïðè ìàêñèìàëüíîì
íàïðÿæåíèè 3-õ ôàç., 480 Â è
òîëüêî äëÿ ñåòåé TT è TN (ñ
çàçåìëåíèåì).

Ïîìåõîïîäàâëÿþùèå ôèëüòðû ñ
çàêàçíûì íîìåðîì B84143
èñïîëüçóþòñÿ äî íàïðÿæåíèÿ 3-õ
ôàç., 690 Â. Èõ èñïîëüçîâàíèå â
ñåòÿõ TT, TN èëè IT (èçîëèðîâàííàÿ
ñåòü) äîëæíî áûòü óêàçàíî êàê
îïöèÿ â çàêàçíîì íîìåð.

Äëÿ ñåòè IT ýòè ôèëüòðû ìîæíî
èñïîëüçîâàòü ïðè íàïðÿæåíèè 3-õ
ôàç. 380 Â – 480 Â, à òàêæå ïðè
íàïðÿæåíèè 3-õ ôàç. 500 Â – 600 Â.

Ïðèìå÷àíèÿ ïî
èñïîëüçîâàíèþ
ôèëüòðîâ

• Îãðàíè÷åíèå çíà÷åíèé äëÿ
ïðåîáðàçîâàòåëåé, áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ è áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
äåéñòâóåò ïðè íàëè÷èè ñåòåâîãî
êîììóòàöèîííîãî äðîññåëÿ, ïî
êðàéíåé ìåðå, 2% èëè 4% Uê.
Ñåòåâîé êîììóòàöèîííûé äðîññåëü
ìîíòèðóåòñÿ â ìåòàëëè÷åñêèé
øêàô.

• Ñåòåâûå ôèëüòðû ïðèãîäíû äëÿ
çàçåìëåííûõ è íåçàçåìëåííûõ
ñåòåé.

• Äëÿ áëîêîâ ðàçìåðîì îò À äî D
íåîáõîäèìî èñïîëüçîâàòü
ïðèñîåäèíèòåëüíûé äåðæàòåëü äëÿ
ýêðàíîâ êàáåëÿ, ñì. ñòð. 3/73.

• Èíôîðìàöèþ ïî ñèëîâûì
êàáåëÿì äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ
äâèãàòåëåé, ñì. íà ñòð. 3/74.

• Øêàôíîå èñïîëíåíèå,
ðàçìåùåíèå îáîðóäîâàíèÿ è
ðàçâîäêà êàáåëåé îñóùåñòâëÿåòñÿ â
ñîîòâåòñòâèè ñ òðåáîâàíèÿìè ÝÌÑ.

Èíôîðìàöèÿ

Óñòàíîâêà SIMOVERT
MASTERDRIVES ñîãëàñíî
òðåáîâàíèÿì ÝÌÑ. Çàêàçíîé íîìåð
6SE7087-6CX87-8CE0, ñì. ñòð.
6/35.

Ýëåìåíòû ñèñòåìû
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Ýëåìåíòû äëÿ
ïîäñîåäèíåíèÿ
èíâåðòîðîâ è áëîêîâ
òîðìîæåíèÿ

Èíâåðòîðû è áëîêè òîðìîæåíèÿ
ìîãóò áûòü ïîäñîåäèíåíû ê øèíå
ïîñòîÿííîãî òîêà òðåìÿ ñïîñîáàìè:

1. Íåïîñðåäñòâåííîå ïîäêëþ÷åíèå

Ñòàíäàðòíî, íåîáõîäèìû
ïðåäîõðàíèòåëè, âñòðîåííûå â
èíâåðòîð, çà èñêëþ÷åíèåì
ðàçìåðîâ èíâåðòîðîâ îò E äî G
(îïöèÿ L30), ñì. ñòð. 3/88.

2. Ýëåêòðîìåõàíè÷åñêîå
ïîäêëþ÷åíèå

Ýëåêòðîìåõàíè÷åñêîå
ïîäêëþ÷åíèå ñîñòîèò èç
ðàçúåäèíèòåëÿ ñ
ïðåäîõðàíèòåëÿìè èëè øèííûìè
íàêëàäêàìè.

Ïðèìå÷àíèå:
Òàêîå ïîäêëþ÷åíèå íåëüçÿ
îñóùåñòâëÿòü ïðè ïîäàíîì íà
ïðåîáðàçîâàòåëü ÷àñòîòû
íàïðÿæåíèè.

3. Ýëåêòðè÷åñêîå ïîäêëþ÷åíèå

Ýëåêòðè÷åñêîå ïîäêëþ÷åíèå
ñîñòîèò èç ðàçúåäèíèòåëÿ,
çàðÿäíîãî ñîïðîòèâëåíèÿ,
çàðÿäíîãî êîíòàêòîðà è ãëàâíîãî
êîíòàêòîðà.

Òåõíè÷åñêóþ èíôîðìàöèþ ñì. â
ãëàâå 6.

Äëÿ âûáîðà èçàêàçà ýëåìåíòîâ ñì.
ñòð. 3/50.

Îáðàòíûé äèîä â çâåíå
ïîñòîÿííîãî òîêà

Îáðàòíûé äèîä â çâåíå ïîñòîÿííîãî
òîêà ïðåäîòâðàùàåò ïîâðåæäåíèå
áëîêà òîðìîæåíèÿ è ìåíåå
ìîùíîãî èíâåðòîðà, êîãäà
ïåðåãîðàþò ïðåäîõðàíèòåëè íà
áîëåå ìîùíîì èíâåðòîðå èëè
êîãäà, ïðè íàëè÷èè áëîêà
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè,
ïðåäîõðàíèòåëè ïåðåãîðàþò â
ñëó÷àå ñêâîçíîãî ÊÇ.

Òåõíè÷åñêóþ èíôîðìàöèþñì. â
Ãëàâå 6.

Ìîäóëè ïèòàíèÿ

Ìîäóëè ïèòàíèÿ ñíàáæåíû
ìíîãî÷èñëåííûìè ýëåìåíòàìè äëÿ
ðàçëè÷íûõ ïðèìåíåíèé. Èìåþòñÿ
ñëåäóþùèå ýëåìåíòû:

• Âûêëþ÷àòåëü-ðàçúåäèíèòåëü

• LV HRC ãèáðèäíûå
ïðåäîõðàíèòåëè

• Êîììóòàöèîííûé äðîññåëü

• Âõîäíûå è âûõîäíûå êëåììû.

Â çàâèñèìîñòè îò òèïà, ìîäóëè
ïèòàíèÿ ìîæíî ðàñøèðèòü, â
çàâèñèìîñòè îò òðåáîâàíèé,
îïöèÿìè:

•Èñòî÷íèê ïèòàíèÿ ñ
ïðåäîõðàíèòåëÿìè íà ïåðâè÷íîé è
âòîðè÷íîé ñòîðîíå

•Ãëàâíûé êîíòàêòîð è èñòî÷íèê
ïèòàíèÿ 24 Â DC

• Ïëàòà èíòåðôåéñà SCI1 äëÿ
ñèñòåìû ïîñëåäîâàòåëüíîãî
ââîäà/âûâîäà ñ 10 öèôðîâûìè
âõîäàìè, 8 öèôðîâûìè âûõîäàìè è
3 àíàëîãîâûìè âõîäàìè è
âûõîäàìè

• Ïëàòà èíòåðôåéñà SCI2 äëÿ
ñèñòåìû ïîñëåäîâàòåëüíîãî

ââîäà/âûâîäà ñ 16 öèôðîâûìè
âõîäàìè, 12 öèôðîâûìè âûõîäàìè

• Ôèëüòð ïîäàâëåíèÿ ïîìåõ.

Äëÿ âûáîðà èçàêàçà ýëåìåíòîâ ñì.
ñòð. 3/44.

Ýëåìåíòû ñèñòåìû
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Ðèñ. 3/6
Ìîäóëü ïèòàíèÿ ñ îòêðûòîé êðûøêîé

Âûõîäíîé äðîññåëü

Âûõîäíîé äðîññåëü êîìïåíñèðóåò
åìêîñòíîé òîê çàðÿäà/ðàçðÿäà ïðè
íàëè÷èè äëèííîãî êàáåëÿ è
îãðàíè÷èâàåò dU/dt íà êëåììàõ
äâèãàòåëÿ ïðè ñîîòâåòñòâóþùåé
äëèíå êàáåëÿ äî äâèãàòåëÿ.

Ìàêñèìàëüíóþ äëèíó êàáåëÿ, ïðè
ïîäñîåäèíåíèè ñ äðîññåëåì è áåç,
ñì. íà ñòð. 6/37.

Ôèëüòð îãðàíè÷åíèÿ
íàïðÿæåíèÿ (dU/dt
ôèëüòð)

Ôèëüòð îãðàíè÷åíèÿ íàïðÿæåíèÿ
èñïîëüçóåòñÿ äëÿ äâèãàòåëåé,
ýëåêòðè÷åñêàÿ ïðî÷íîñòü èçîëÿöèè
êîòîðûõ íåèçâåñòíà èëè
íåäîñòàòî÷íà.

Ñèíóñîèäàëüíûé
ôèëüòð

Èñïîëüçîâàíèå ñèíóñîèäàëüíîãî
ôèëüòðà îáåñïå÷èâàåò ïèòàíèå
äâèãàòåëÿ ïðàêòè÷åñêè
ñèíóñîèäàëüíûì íàïðÿæåíèåì è
òîêîì. Êîýôôèöèåíò èñêàæåíèé
äëÿ íàïðÿæåíèÿ äâèãàòåëÿ
÷àñòîòîé 50Ãö ñ ñèíóñîèäàëüíûì
ôèëüòðîì ðàâåí ïðèìåðíî 5%.
Èìïóëüñíûå ïåðåíàïðÿæåíèÿ íà
êëåììàõ äâèãàòåëÿ ïðè ïèòàíèè
÷åðåç ñèíóñîèäàëüíûé ôèëüòð,

ëåæàò â ïðåäåëàõ, óêàçàííûõ â DIN
VDE 0530.
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Òåõíè÷åñêàÿ
èíôîðìàöèÿ

Òåõíè÷åñêóþ èíôîðìàöèþ íà ýëåìåíòû

ñî ñòîðîíû íàãðóçêè ñì. â Ãëàâå 6.

Äëÿâûáîðà è çàêàçàñì. ñòð. 3/38 è

äàëåå.



Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Ýëåìåíòû ñèñòåìû

Êàáåëè äëÿ äâèãàòåëÿ

Êàáåëè 6FX5 è 6FX8 ñïåöèàëüíî
ðàçðàáîòàíû äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ
ïðàêòè÷åñêè âî âñåõ
òåõíîëîãè÷åñêèõ ìàøèíàõ.

Êàáåëè îáëàäàþò ñëåäóþùèìè
äîñòîèíñòâàìè:

• óñòîé÷èâû ê ìåõàíè÷åñêèì è
õèìè÷åñêèì âîçäåéñòâèÿì,

• íå ñîäåðæàò CFC è êðåìíèé,

• èìåþò ñåðòèôèêàò UL.

Îíè óäîâëåòâîðÿþò íåîáõîäèìûì
òðåáîâàíèÿì è õàðàêòåðèçóþòñÿ:

• âûñîêîé ìåõàíè÷åñêîé
ñòîéêîñòüþ ê ïåðåãèáàì,

• ñòîéêîñòüþ ê àãðåññèâíûì
ñðåäàì,

• ýêîëîãè÷íîñòüþ (íå ñîäåðæàò
CFC, êðåìíèé è ãàëîãåíû),

• î÷åíü õîðîøèìè ïîêàçàòåëÿìè ïî
ýëåêòðîìàãíèòíîé ñîâìåñòèìîñòè.

Ñèãíàëüíûå êàáåëè äëÿ
äàò÷èêîâ ñêîðîñòè

Ïîäñîåäèíåíèå èìïóëüñíîãî
äàò÷èêà ñêîðîñòè ê ïëàòå
óïðàâëåíèÿ CUVC (èëè ê
òåõíîëîãè÷åñêîé ïëàòå T300 èëè ê
ïëàòå SBP) óïðîùàåòñÿ ñ ïîìîùüþ
ñïåöèàëüíûõ êàáåëåé 6FX5 è 6FX7.
Øòåêåð ñî ñòîðîíû èìïóëüñíîãî
äàò÷èêà óæå ïîäñîåäèíåí.
Ïðèìåíåíèå ýòèõ êàáåëåé
óìåíüøàåò âðåìÿ ìîíòàæà è
èñêëþ÷àåò îøèáêè.

Êàáåëè ìîæíî çàêàçàòü ïî ìåòðàì.
Ïîäðîáíîå îïèñàíèå è çàêàçíûå

íîìåðà íà êàáåëè 6FX. ñì. â
Êàòàëîãå NC Z.
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